




Для реализации проекта потребуются следующие компоненты: DC – мотор (2 штю) , 
питание для платы и провода.

Рабочая программа



В программе: переменные mA , mB задают скорость движения соответственно правого и 
левого моторов, если задана положительная величина, то мотор вращается вперед, в 
противном — назад. Пины 45 и 47 задают направление движение соответственно правого 
и левого моторов, значение LOW задает направление вперед, значение HIGH – назад. 
Пины 44 и 46 задают скорость вращения правого и левого моторов.

Рабочая программа в mBloc5



 




